


■上位ユニットが差動方式の場合

■上位ユニットがオープンコレクタ方式の場合

Low High

High Low

正転パルス列

逆転パルス列

正転パルス列は正方向、逆転パルス列は逆方向のモータ回転量となります。

パルス列

符号

指令パルスはモータ回転量、指令符号は回転方向となります。

A/B相パルス列

90 の゚位相差のA/B相（4逓倍）パルスで回転量と回転方向の指令となります。

正転パルス列

逆転パルス列

パルス列

符号

A/B相パルス列

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

PP･/PP

NP･/NP

指令パルス列形態 入力端子 正転時 逆転時

負
論
理

正
論
理

パルス入力には、AK-04（オプション）が必要です。

注意：上位のオープンコレクタの入出力と、AK-04は同一電源を使用してください。

上位ユニット PCON
位置決めユニット

上位ユニット
位置決めユニット

PIOコネクタ

PCON
PIOコネクタ

パルス指令
（ラインドライバ
26C31相当）

パルス指令

0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

PP
/PP
NP
/NP

0V
0V

24V
0V
PP
NP

1
2
3
4

1
2
3
4

PP
*PP
NP
*NP

3A
4A
17B
18B

19B
20B

3A
4A
17B
18B

19B
20B

0V

0V 0V

DC
24V

パルス変換機
AK-04（別売り）

OV

パルス列制御モードにおけるフラットケーブルの信号割付は、次の表の通りです。
本表に従って外部機器(PLC等)と接続を行ってください。

パラメータNo.25 「PIOパターン6」区 分 I/O番号 信号略称 信号名称
ピン
番号

1A

２A

３A

４A

５A

６A

７A

８A

９A

1０A

1１A

1２A

1３A

1４A

1５A

1６A

1７A

1８A

1９A

２０A

1B

２B

３B

４B

５B

６B

７B

８B

９B

1０B

1１B

1２B

1３B

1４B

1５B

1６B

1７B

1８B

1９B

20B

IN0

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

IN13

IN14

IN15

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

OUT5

OUT6

OUT7

OUT8

OUT9

OUT10

OUT11

OUT12

OUT13

OUT14

OUT15

I/O用電源+24V

I/O用電源+24V

上位より差動パルスを入力します   MAX.200kppsまで入力可能です

ONの間サーボON、OFFの間サーボOFFとなります

信号ONでアラームリセットを行います

信号ONで原点復帰動作を行います

信号ONでパラメータに設定した値で、モータにトルク制限をかけます

16ms以上連続ONでアクチュエータの強制停止を行います
コントローラ内部に設定されたトルクで減速停止し、サーボOFFします

偏差カウンタをクリアする信号です

ブレーキを強制的に解除します

コントローラのMODEスイッチがAUTOの時、運転モードを切り替えることが出来ます
(本信号OFFでAUTO、ONでMANU)

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

使用しません

主電源投入後、制御可能になると、ONします

サーボON状態の時にONします

偏差カウンタ内の残移動パルス量が位置決め幅範囲内にあるときONします

原点復帰が完了するとONします

トルク制限中にトルクが制限値に達するとONします

コントローラが正常状態でONとなり、アラームになるとOFFします

コントローラが非常停止解除状態でONとなり、非常停止状態になるとOFFします

運転モードの状態を出力します。コントローラがマニュアルモードの時にONします

アラーム発生時、アラームコードを出力します

詳細は取扱説明書をご確認ください

メッセージレベルアラームの発生時に出力します

使用しません

アクチュエータの現在位置が、パラメータの設定範囲にあるとONします

上位より差動パルスを入力します   MAX.200kppsまで入力可能です

I/O用電源0V

I/O用電源0V

24V

24V

パルス
入力

入 力

出 力

パルス
入力

0V

0V

P24

P24

PP

/PP

SON

RES

HOME

TL

CSTP

DCLR

BKRL

RMOD

NC

NC

NC

NC

NC

NC

NC

NC

PWR

SV

INP

HEND

TLR

*ALM

*EMGS

RMDS

ALM1

ALM2

ALM4

ALM8

*ALML

NC

ZONE1

ZONE2

NP

/NP

N

N

電源

電源

差動パルス列入力(+)

差動パルス列入力(-)

サーボON

リセット

原点復帰

トルク制限選択

強制停止

偏差カウンタクリア

ブレーキ強制解除

運転モード切替

ー

ー

ー

ー

ー

ー

ー

ー

システム準備完了

サーボONステータス

位置決め完了

原点復帰完了

トルク制限中

コントローラアラーム状態

非常停止ステータス

運転モードステータス

アラームコード出力信号

軽故障アラーム

ー

ゾーン信号1

ゾーン信号2

差動パルス列入力(+)

差動パルス列入力(-)

電源

電源

注) * は、負論理の信号を表しています。電源が入っている状態では通常ON、信号出力の際OFFされます。

（注） RCP5シリーズのエンコーダパルス数は全機種800パルスです。詳細は取扱説明書をご覧下さい。

パルス列制御用回路 パルス列制御モードのI/O信号

指令パルス入力形態

コントローラ〈PCON-CA/CFA〉 　 RCP5series

54CJ0215-6A



※ ○は動作可能、×は動作不可を表します。
（注１） MECHATROLINKはフル直値モードには対応していませんのでご注意下さい。

バッテリレスアブソ仕様
ネジ固定仕様 DINレール取付仕様

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリ付属
ネジ固定仕様 DINレール取付仕様

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属 簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属

DINレール取付仕様ネジ固定仕様

ネジ固定仕様

バッテリレスアブソ仕様

DINレール取付仕様

バッテリレスアブソ仕様
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ＰＣＯＮ－ＣＡをフィールドネットワーク経由で制御する場合、下記の５種類のモードから選択して動作させることが出来ます。
モードによってＰＬＣ側の必要なデータ領域が異なりますのでご注意下さい。

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

ＰＩＯ仕様のように、ビットのON/OFFをネットワーク経由で制御して動作するモードです。
位置決め点数及び機能は、コントローラ本体パラメータで設定可能な動作パターン（ＰＩＯパターン）によります。

目標位置は直接数値で指定し、それ以外の運転条件（速度、加速度等）はポジションデータに入力された
運転条件をポジションNo．を指定して使用します。

目標位置以外に速度、加減速度、押し付け電流値を直接数値で指定して動作させます。

目標位置、速度、加減速度、押し付け電流制限値等を直接数値で指定して動作させます。
また現在位置、現在速度、指令電流値等の読み取りが可能です。

上記リモートI/Oモードに、現在位置読取りと指令電流値読取りの機能を追加したモードです。

モード 内　容

■モード内容説明

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

■各ネットワークにおける必要データ数

位置決め点数 

位置データ直接指定運転

速度・加速度直接指定

押し付け動作

現在位置読み取り

現在速度読み取り

ポジションNo．指定運転

完了ポジションNo．読取り

リモートI/Oモード

５１２点

×

×

○

×

×

○

○

７６８点

○

×

○

○

×

○

○

ハーフ直値モード

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

フル直値モード（注１）

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

リモートI/Oモード２

５１２点

×

×

○

○

×

○

○

ポジション／
簡易直値モード

■動作モード別機能一覧

ＤｅｖｉｃｅＮｅｔ

１ＣＨ

４ＣＨ

８ＣＨ

１６ＣＨ

６ＣＨ

CC-Link

１局

１局

２局

４局

１局

PROFIBUS-DP

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

CompoNet

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

MECHATROLINK Ⅰ、Ⅱ

17/3２バイト

17/3２バイト

32バイト

×

17/3２バイト

EtherCAT

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

EtherNet/IP

２バイト

８バイト

１６バイト

３２バイト

１２バイト

PCON-CFA
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※アブソバッテリがコントローラ正面向かって左側に装着されます。

※上記アブソバッテリユニットがコントローラに付属されます。 ※下記アブソバッテリユニットがコントローラに付属されます。
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PCON-CFAPCON-CA
項　目

内　容

1軸
DC24V±10%
最大1A
最大2.2A

高出力設定無効　最大2.2A
高出力設定有効　定格3.5A / 最大4.2A

DC24V ±10%　0.15A（最大）
8.3A
MAX.500μs
バッテリレスアブソエンコーダ/インクリメンタルエンコーダ
最大20m
DC24V専用信号入出力（NPN／PNP選択）…入力最大16点、出力最大16点、ケーブル長　最大10m
DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ、EtherCAT、EtherNet/IP
パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチング、ティーチングボックス
ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存 （書込み回数に制限はありません）
ポジショナモード／パルス列制御モード  （パラメータ設定による選択）
ポジショナタイプ 最大512点、ネットワークタイプ 最大768点  （注）位置決め点数は、PIOパターンの選択により変化します
差動方式（ラインドライバ方式） : MAX.200kpps　ケーブル長  最大10m
オープンコレクタ方式 : 対応していません
※上位がオープンコレクタ出力の場合、別途AK-04（オプション）を使用して差動方式に変換してください
1／50<A／B<50／1
A、Bの設定範囲（パラメータに設定） ： 1～4096
なし
DC500V　10MΩ以上
クラスⅠ　基礎絶縁
ネジ固定タイプ ： 250g以下　DINレール固定タイプ ： 285g以下

ネジ固定タイプ ： 450g以下　DINレール固定タイプ ： 485g以下

自然空冷
0～40℃
85%RH以下（結露無きこと）
腐食性ガスなきこと
IP20

最大6A

最大6A
DC24V ±10%　0.5A（最大）
10A

ネジ固定タイプ ： 270g以下　DINレール固定タイプ ： 305g以下

強制空冷

制御軸数
電源電圧

 
 
 

電磁ブレーキ用電源 （ブレーキ付アクチュエータの場合）
突入電流（注2）
瞬時停電耐性
対応エンコーダ
アクチュエータケーブル長

外部インタフェイス

データ設定、入力方法
データ保持メモリ
動作モード
ポジショナモードポジション数

パルス列
インタフェース

絶縁抵抗
感電保護機構

質量（注3）

冷却方式

環境

RCP2
RCP3

PIO仕様
フィールドネットワーク仕様

使用周囲温度
使用周囲湿度
使用周囲雰囲気
保護等級

インクリメンタル仕様
簡易アブソ仕様
（バッテリ190gを含む）

入力パルス

指令パルス倍率
（電子ギヤ : A／B）
フィードバックパルス出力

RCP4
RCP5

28P、35P、
42P、56P、42SP

モータ
種類

モータ
種類

20P、28P、28SP
42P、56P
60P、86P

注1） フィールドネットワーク仕様では、0.3A増加します。
注2） 突入電流は電源投入後、約5msecの間流れます(40℃時)。 突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。
注3） フィールドネットワーク仕様では、30g増加します。

負荷電流
（制御側消費
 電流含む）
 （注1）

60P、86P、56SP
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フィールドネットワーク仕様　動作モード説明 外形寸法図

仕様一覧表　　　　　　

コントローラ〈PCON-CA/CFA〉 　 RCP5series
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※ ○は動作可能、×は動作不可を表します。
（注１） MECHATROLINKはフル直値モードには対応していませんのでご注意下さい。

バッテリレスアブソ仕様
ネジ固定仕様 DINレール取付仕様

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリ付属
ネジ固定仕様 DINレール取付仕様

簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属 簡易アブソリュート仕様 アブソバッテリユニット付属

DINレール取付仕様ネジ固定仕様

ネジ固定仕様

バッテリレスアブソ仕様

DINレール取付仕様

バッテリレスアブソ仕様
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ＰＣＯＮ－ＣＡをフィールドネットワーク経由で制御する場合、下記の５種類のモードから選択して動作させることが出来ます。
モードによってＰＬＣ側の必要なデータ領域が異なりますのでご注意下さい。

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

ＰＩＯ仕様のように、ビットのON/OFFをネットワーク経由で制御して動作するモードです。
位置決め点数及び機能は、コントローラ本体パラメータで設定可能な動作パターン（ＰＩＯパターン）によります。

目標位置は直接数値で指定し、それ以外の運転条件（速度、加速度等）はポジションデータに入力された
運転条件をポジションNo．を指定して使用します。

目標位置以外に速度、加減速度、押し付け電流値を直接数値で指定して動作させます。

目標位置、速度、加減速度、押し付け電流制限値等を直接数値で指定して動作させます。
また現在位置、現在速度、指令電流値等の読み取りが可能です。

上記リモートI/Oモードに、現在位置読取りと指令電流値読取りの機能を追加したモードです。

モード 内　容

■モード内容説明

0

1

2

3

4

リモート
I/Oモード

ポジション／
簡易直値モード

ハーフ
直値モード

フル直値モード

リモート
I/Oモード２

■各ネットワークにおける必要データ数

位置決め点数 

位置データ直接指定運転

速度・加速度直接指定

押し付け動作

現在位置読み取り

現在速度読み取り

ポジションNo．指定運転

完了ポジションNo．読取り

リモートI/Oモード

５１２点

×

×

○

×

×

○

○

７６８点

○

×

○

○

×

○

○

ハーフ直値モード

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

フル直値モード（注１）

制限なし

○

○

○

○

○

×

×

リモートI/Oモード２

５１２点

×

×

○

○

×

○

○

ポジション／
簡易直値モード

■動作モード別機能一覧
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PROFIBUS-DP
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CompoNet

２バイト
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１６バイト
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１２バイト

MECHATROLINK Ⅰ、Ⅱ

17/3２バイト
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32バイト

×

17/3２バイト

EtherCAT

２バイト
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１６バイト

３２バイト

１２バイト

EtherNet/IP

２バイト

８バイト

１６バイト
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１２バイト

PCON-CFA
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※アブソバッテリがコントローラ正面向かって左側に装着されます。

※上記アブソバッテリユニットがコントローラに付属されます。 ※下記アブソバッテリユニットがコントローラに付属されます。
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PCON-CFAPCON-CA
項　目

内　容

1軸
DC24V±10%
最大1A
最大2.2A

高出力設定無効　最大2.2A
高出力設定有効　定格3.5A / 最大4.2A

DC24V ±10%　0.15A（最大）
8.3A
MAX.500μs
バッテリレスアブソエンコーダ/インクリメンタルエンコーダ
最大20m
DC24V専用信号入出力（NPN／PNP選択）…入力最大16点、出力最大16点、ケーブル長　最大10m
DeviceNet、CC-Link、PROFIBUS-DP、CompoNet、MECHATROLINK-Ⅰ/Ⅱ、EtherCAT、EtherNet/IP
パソコン対応ソフト、タッチパネルティーチング、ティーチングボックス
ポジションデータ、パラメータを不揮発性メモリへ保存 （書込み回数に制限はありません）
ポジショナモード／パルス列制御モード  （パラメータ設定による選択）
ポジショナタイプ 最大512点、ネットワークタイプ 最大768点  （注）位置決め点数は、PIOパターンの選択により変化します
差動方式（ラインドライバ方式） : MAX.200kpps　ケーブル長  最大10m
オープンコレクタ方式 : 対応していません
※上位がオープンコレクタ出力の場合、別途AK-04（オプション）を使用して差動方式に変換してください
1／50<A／B<50／1
A、Bの設定範囲（パラメータに設定） ： 1～4096
なし
DC500V　10MΩ以上
クラスⅠ　基礎絶縁
ネジ固定タイプ ： 250g以下　DINレール固定タイプ ： 285g以下

ネジ固定タイプ ： 450g以下　DINレール固定タイプ ： 485g以下

自然空冷
0～40℃
85%RH以下（結露無きこと）
腐食性ガスなきこと
IP20

最大6A

最大6A
DC24V ±10%　0.5A（最大）
10A

ネジ固定タイプ ： 270g以下　DINレール固定タイプ ： 305g以下

強制空冷

制御軸数
電源電圧

 
 
 

電磁ブレーキ用電源 （ブレーキ付アクチュエータの場合）
突入電流（注2）
瞬時停電耐性
対応エンコーダ
アクチュエータケーブル長

外部インタフェイス

データ設定、入力方法
データ保持メモリ
動作モード
ポジショナモードポジション数

パルス列
インタフェース

絶縁抵抗
感電保護機構

質量（注3）

冷却方式

環境

RCP2
RCP3

PIO仕様
フィールドネットワーク仕様

使用周囲温度
使用周囲湿度
使用周囲雰囲気
保護等級

インクリメンタル仕様
簡易アブソ仕様
（バッテリ190gを含む）

入力パルス

指令パルス倍率
（電子ギヤ : A／B）
フィードバックパルス出力

RCP4
RCP5

28P、35P、
42P、56P、42SP

モータ
種類

モータ
種類

20P、28P、28SP
42P、56P
60P、86P

注1） フィールドネットワーク仕様では、0.3A増加します。
注2） 突入電流は電源投入後、約5msecの間流れます(40℃時)。 突入電流値は、電源ラインのインピーダンスにより変わりますのでご注意ください。
注3） フィールドネットワーク仕様では、30g増加します。

負荷電流
（制御側消費
 電流含む）
 （注1）

60P、86P、56SP
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フィールドネットワーク仕様　動作モード説明 外形寸法図

仕様一覧表　　　　　　

コントローラ〈PCON-CA/CFA〉 　 RCP5series
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